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Embedded controller, almen. 
 
Varighed 1 uge. 
Mål og øvrige 
rammer 
Forudsætning: Gennemført ”Programmering i sproget C”, eller tilsvarende viden. 
Beskrivelsen er en paraplybeskrivelse, der f.eks. kan benyttes til en af følgende kendte platforme: 
- 8051 
- PIC 
Målet er at: 

Eleven kan beskrive controllerens arkitektur, ud fra et 
blokdiagram. 
Eleven kan beskrive memory-maps internt og eksternt. 
Eleven kan anvende Special Function Register. 
Eleven kan indsamle information fra datablade til interne perifære enheder og kan lave 
små programmer i C, til styring af disse. 
Eleven kan benytte udviklingssystemet, til lave små programmer i C. 
Eleven kan benytte simpel debug/emulering/simulering til debugging. 

Praktikregler Eleven kan udføre følgende arbejdsopgaver: 
Programmere embeddede systemer 
Skrive mindre programmer. f.eks. i C til controlleren  
Deltage i fejlfinding, test og optimering. 
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Test af PICDEM 2 PLUS DEMO BOARD 
 

Vi skriver et program i C. programmet compileres (oversættes ) med  C compileren fra  HI-TECH  
 
 
.Pogrammet skrives i MPLAB IDE der sammen med et 

PICDEM 2 PLUS BOARD og MPLAB ICD 2 udgør udviklingssystemet. Det forventes at MPLAB 
IDE og HI-TECH compileren er installerede og PICDEM 2 PLUS BOARDED og  MPLAB ICD 2 
er i nærheden. Hvis du ikke selv har et må du se ved sidemanden. 
 
IDE: Integrated Development Environment. 
ICD: In-Circuit Debugger. 
 

 
 
 
 
 
PICDEM 2 PLUS 
BOARD 
 
Nyere udgaver er i 
farver! 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
Opret et projekt. 
Opret en mappe under c:\ > ”roden” med navnet. PIC_OV_1, kopier ovenstående files til mappen. 
Nomenklaturen for fil og sti navne skal overholde konventionerne fra DOS da compileren ellers 
ikke kan læse dem. Den mappe der arbejdes i må heller ikke ligge langt fra roden. 
 
Du skal kopiere følgende files til mappen PIC_OV_1. 
 
lcd.h 
lcd.c 
delay.h 
delay.c 
 
disse files finder du under: C:\Programmer\HI-TECH Software\PICC-18\9.50\samples\delay 
og C:\Programmer\HI-TECH Software\PICC-18\9.50\samples\lcd 
 

 
 

Du kan nu starte MPLAB-IDE  . For at oprette et nyt projekt gør du nu 
følgende. 
 
 
Du bruger projekt Wizard til at oprette projektet med. 
 
 

 
 
 
og  trykker næste.   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
Du skal nu vælge de processor du vil arbejde 
med. PIC18F452, og <næste> 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Gør som vist oven for og tryk <Næste> 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
Du skal nu navngive projektet. 
 

 
 
<Næste> 
 

 
 
Gør som vist og tryk <Næste> 
 



 
Du er nu næsten færdig. 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Tryk <Udfør> 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
Du skal nu oprette din egen kildetekst, gemme den og inkludere den i projektet. 
 

 
 
 
Klik på New file og kopier nedenstående kildetekst ind i den unavngivne file og 
gem den med file navnet: ”mercan.c” i mappen C:\PICC_OV_1\  
 
 
 

Kildeteksten starter lige under denne linje. 
 
/* This is a simple demo project written for use with 
 * the HI-TECH Software PICC18 compiler. It may be compiled 
 * and run on the Microchip PICDEM 2 PLUS DEMO BOARD. 
 * Features demonstrated include driving the LCD display  
  
  Additional files required for this demo are included in the 
 PIC18\SAMPLES directories: 
 DELAY\delay.c 
 DELAY\delay.h 
 LCD\lcd.c 
 LCD\lcd.h 
 */ 
 
#include <pic18.h> 
#include <stdio.h> 
#include "lcd.h" 
#include "delay.h" 
 
void init(void){ 
 lcd_init(FOURBIT_MODE); 
 } 
 
void main(void){ 
  
 init(); 
 lcd_puts("   Mercantec    "); 
 while(1); 
 
} 
 
Kildeteksten stoppede lige før denne linje. 
 
 
 



 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 
 
 
 
 

 
 
Du gemmer nu filen som vist oven for. <Gem> 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
Den nye file skal nu gøres til en del af dit projekt. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Gør som vist ovenfor og tryk <GEM> 
 
Du skal nu sætte nogle konfigurations bit for den valgte processor. 

 
 
Fjern fluebenet som vist herunder. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
Du kan nu rette på fire ting så resultatet bliver som neden for. 

 

Husk at sætte fluebenet igen. 

 
 
Luk ”Configuration Bits” vinduet igen. 
 
 
Nu skulle kildeteksten kunne oversættes. Gør som vist neden for. 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 



 
Det skulle gerne se ud som vist neden for.   
 

 
Ellers har DU lavet en fejl (måske). 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
 
Der skal nu vælges en måde at teste programmet på. Du vælger at lægge programmet over i 
PICDEM 2 PLUS DEMO BOARDED og teste det der. Der er en indbygget simulator i MPLAB 
IDE men da du skal bruge et stykke eksternt hadrware er det fornuftigt at lægge programmet over i 
PICDEM 2 PLUS DEMO BOARDED og teste det der. 
HUSK AT SLÅ RC OSC. FRA, på PICDEM2 BOARDED, se dokumentationen over boarded. 
Punkt 13. Jumper J7 to disconnect on-board RC oscillator (approximately 2 MHz). 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Gør som vist ovenfor. 
 
 
 
 
og hvis alt ellers er tilsluttet korrekt 
fremkommer følgende. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 



 
 
Du kan nu overføre programmet til PICDEM 2 BOARDED som vist neden for. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Tryk nu på ”Release from Reset” og se hvad der sker ude på PICDEM 2 BOARDED. 

 
 
 
 
 
 
 

 
 


